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Clasificacion de protesis de miembro superior por estructura

Endoesqueléticas

La fuerza se transmite a través de
un tubo central que se cubre con .

material cosmético.
 Mas ligeras.

* Permiten mas adaptaciones.
* Son poco duraderas.

* Protesis estéticas.

Exoesqueléticas

La fuerza se transmite por una
cubierta externa que puede ser
hueca o rellena de un material ligero.

 Mas pesadas.

* Ensamblajes fijos , reajustes dificiles.
* Mas duraderas.

* Son las mas utilizadas.



Clasificacion de protesis de miembro superior por funcion

Pasivas Activas

Nader 1990



Clasificacion de protesis de miembro superior por funcion

Pasivas

e Restauran la apariencia estética.
* Equilibran el peso.
 Mejoran la aceptacion personal y social.



Clasificacion de protesis de miembro superior por funcion

Pasivas

\ 4 ¥

De trabajo

pasivo Cosméticas




Clasificacion de protesis de miembro superior por funcion

Pasivas

\ 4 ¥

De trabajo
pasivo
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Clasificacion de protesis de miembro superior por funcion

Pasivas

\ 4 ¥

De trabajo
pasivo
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Codo se flexiona mediante palanca.
Mano de cierre pasivo(mano con
resorte del pulgar, mano funcional
de pinza tridigital )




Clasificacion de protesis de miembro superior por funcion

Pasivas

\ 4 ¥

De trabajo

. Cosméticas
pasivo




Clasificacion de protesis de miembro superior por funcidn

Activas

. ¥

De energia corporal: De energia
cinematicas externa




Clasificacion de proétesis de miembro superior por funcion

Activas

¥

De energia corporal:
cinematicas

¥

De traccidn
corporal indirecta

Il

Protesis de
control por
cable
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Clasificacion de protesis de miembro superior por funcion

Activas

¥

De energia
externa




Clasificacion de proétesis de miembro superior por funcion

Activas

¥

De energia
externa

Neumaticas /

Eléctricas Hidraulicas
Control :valvulas




Clasificacion de proétesis de miembro superior por funcion

Activas

¥

De energia

externa

Eléctricas
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Clasificacion de proétesis de miembro superior por funcion

Activas
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De energia
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mioeléctrico interruptor




Clasificacion de proétesis de miembro superior por funcion

Activas

¥

De energia

externa

Eléctricas
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Con
interruptor




Clasificacion de proétesis de miembro superior por funcion

Activas
De energia corporal: De energia
cinematicas externa

¥ ¥

De traccién
corporal indirecta: Eléctricas
Control por cable

Protesis
hibrida




Posibilidades de protetizacion en los niveles de
amputacion altos en el miembro superior

interescapulo-
toracica

Desarticulacién]

 Desarticulacidon de codo [ Desamw.adén]

de hombro

Ultra-corta
& N

 Nivel transhumeral

Amputacién |Proximal
transhumeral

\ D

e Desarticulacion de hombro
. ’ P Desarticulacion
e interescapulo-toracica. [ dwesile ]




Desarticulacion de codo

[ Ventajas frente a amputacion transhumeral ]

e Cirugia menos agresiva ( la cirugia se realiza a través de |la
articulacion).

* Proporciona un brazo de palanca mas largo.

* La preservacion de los condilos humerales proporciona
mejor control de la rotacion del muindn dentro del
encaje.

[ Inconvenientes frente a amputacion transhumeral ]

* Uso de bisagras de bloqueo externo en codo: mayor
ancho de codo.

* Articulacion de codo: aumenta la longitud del miembro.



Desarticulacion de codo: Componentes de la protesis

e Estructura : exoesquelética.
e Sistema de suspension.

* Encaje.

 Codo para desarticulacion .
* Muneca.

 Terminal a eleccion: mano o pinza y guante.



Desarticulacion de codo:
Posibilidades protésicas

_7 codo pasivo
Protesis pasiva o estética
~ mano pasiva

7 codo cinematico
Protesis cinematica

™~~~ mano / pinza cinematica

T I istema cinematico.
Protesis 7 codo de bloqueo/ siste
eléctrica hibrida

~

mano / pinza mioelectrica




Desarticulacion de codo: Prétesis pasiva. Encaje.

*  Estructura exoesquelética | W

* Sistema suspension: No precisa arnés \ i ( \sny
axilar. ‘

* Encaje: Lleva una abertura posterior en
forma de ventana o valva para facilitar
colocacion.

. Codo : de desarticulacion (limitado por
las condiciones anatdmicas).

*  Articulacidon de muieca pasiva.

* Mano estética

_ _ o . Barras de union de codo.
Encaje de resina laminada.

-4

Silicona PIN para Silicona sin PIN Encaje: Dos valvas con cierre. Una funda cubre los componentes.
la suspension.



Desarticulacion de codo: Proétesis cinematica.
Controlada por cable

Sistema de suspension : Arnés axilar
Sistema de accionamiento
cinematico: anillo a hombro
contralateral con dos cables.

Encaje externo ( mismo sistema

gue en la pasiva) anclado en hombro.

Codo: dos articulaciones paralelas
Medial: libre; lateral : bloqueable de
rueda dentada

Articulacion de muieca: Funcional.

Mano/ Pinza: Cinematica.

Encaje con ventana.

Arnés.
* Bloqueo de codo con cable,
mano abierta con cable.

Articulaciones de barras en codo.



Desarticulacion de codo:
Prot. Hibrida con componente mioeléctrico . Codo de bloqueo

e Sistema de suspension: No
precisa arnés axilar.

* Encaje interno: Funda de
silicona.

* Encaje externo: Encaje anclado
a hombro electrodos incluidos.
Bateria en antebrazo.

* Codo: blogueo de trinquete
(se activa con la mano sana ).
Barras de codo.

* Terminal ( mano o gancho)
mioeléctrico.

Desbloqueo del codo
tirando del cable.



Amputacion transhumeral

* Gran cantidad de partes blandas.
* Dificil controlar |la rotacién.
* Mayor numero de componentes.
 Mayor peso y complejidad.
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Amputacion transhumeral.
Posibilidades protésicas

Protesis pasiva o estética

Protesis cinematica

Prétesis mixta o hibrida

|
|
|
|

Protesis eléctrica

)<
|
|
|

/N /N /\/

codo pasivo

mano pasiva

codo cinematico

mano cinematica

codo cinematico
mano eléctrica

codo eléctrico

mano eléctrica



Amputacion transhumeral.
Posibilidades protésicas

codo/pasivo

[P rotesis o estética

——

MancC

codo ginematicao

ProtesisCinematica

[ Protesis mixta o hibrida

man®& cinematica

codo cinematico/eléctrico

—

ANVARVANVA

mano mioeléctrica

Protesis tmioeléctrica




Amputacion transhumeral: Protesis pasiva
1

Estructura: - endoesquelética +++
- exoesquelética

Sistema de suspension: arnés axilar
Encaje: doble

Codo : uniaxial (accionado por
palanca)

Muhneca — mano : pasiva

Funda: espuma cosmética / silicona

Cubierta de silicona personalizada.



Amputacion transhumeral: Protesis cinematica

Sistema cinematico consiste en un anillo en hombro contralateral,
gue va unido mediante cable al terminal activo ,otro cable al codo,
tercer cable al antebrazo protésico

Estructura : exoesquelética
Sistema de suspension: arnés axilar.
Encaje :anclado a hombro

Codo : exoesquelético .Bloqueo en
diferentes posiciones.

Muneca: funcional

Terminal a eleccion: Mano con
guante o pinza.




Amputacion transhumeral: Prétesis mioeléctrica

T é

Estructura : exoesquelética
Sistema de suspension: arnés axilar.
Encaje :Doble. Contiene electrodos, placa procesadoray baterias.
Transductores lineales ( caso de signos musculares débiles)
Interno = Material termoplastico / Silicona (aloja electrodos)
Externo = Resina laminada / Fibra de carbono

Codo: mioeléctrico

Muneca — mano : mioeléctricas






Amputacion transhumeral: Prétesis hibrida

Estructura : exoesquelética
Sistema de suspensidn: arnées axilar
Encaje : doble
Codo :

Cinematico = cable integrado

-

Cableado integrado.
La articulacion del
codo estd bloqueada

Electrénico =2 con interruptores
Muneca: mioeléctrica

Mano o pinza: mioeléctrica. ~ electrénicamente
Protesis hibrida
Codo cin,ema.itico Protesis hibrida:
Mano eléctrica Codo eléctrico,

Mano mioeléctrica.



Desarticulacion de hombro /
Desarticulacion interescapulo - toracica.

* Problemas unicos y complejos.
e Alteracion del esquema corporal ( pérdida de peso, distorsion de la imagen ).
* Marcada asimetria.

 Mayor numero de componentes, se anade un tercer nivel articular.
* Mayor peso.




Desarticulacion de hombro.
Posibilidades protésicas

_7 codo pasivo
Protesis pasiva o estética
~ mano pasiva

codo cinematico

codo mioeléctrico
[ Prdtesis mioeléctrica] —
\ mano mioeléctrica




Nivel desarticulacion de hombro e interescapulotoracica
Protesis pasiva . Componentes

Estructura : endoesquelética ++++++

La compensacion para la
cintura escapular se
localiza entre el encaje
externo y el interno.

Sistema de suspension: arnés abrazado al
hemitdrax contralateral.

Encaje: resina laminada / termoplastico.
Abarca el 1/3 superior externo del
hemitdorax homolateral.

Hombro: endoesquelético pasivo.

Codo: endoesquelético uniaxial,
accionado mediante una palanca.

Mufieca : endoesquelética.

Funda estética




Nivel desarticulacion de hombro e interescapulotoracica
Protesis mioeléctrica . Componentes

Estructura: exoesquéletica. A=

Sistema de suspension : Arnés toracico l) 5 P
Encaje externo: amplio . Incorpora los |
electrodos.

Opcionalmente: Interruptores de
presion, basculantes, transductor lineal ...
Articulacion de hombro : Pasiva

Codo: mioeléctrico / controlado por
interruptores. .

Articulacidn de muneca: acoplamiento
rapido para terminales eléctricos.

Mano/ Pinza: mioeléctrica




Desarticulacion de hombro. Reinervacion muscular dirigida (TMR)

DinamicArm con

TMR : transposicion de encaje High Fidelity

nervios Utiles a musculos
funcionales del munon.



Resumen

La seleccion correcta de los componentes protésicos y su asociacion, clave para el
éxito de la protetizacion ,requiere conocimientos por parte del equipo de Rhy estar
actualizado en los avances tecnologicos.

La utilizacion de nuevos materiales como fibras de carbono, polimeros avanzadosy
alineaciones ligeras aportan mayor resistencia, flexibilidad y confort a las proétesis sin
aumentar el peso.

Los amputados de miembro superior no estan satisfechos con sus protesis y
abandonan su uso (mas en niveles proximales): por entrenamiento deficiente,
adaptacion tardia, mayor peso y estética menos natural de las protesis mas avanzadas.

No siempre lo mas sofisticado ,técnicamente mas avanzado y de alto coste es lo mas
util para conseguir la funcionalidad el paciente.



